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В контексте взаимодействия рабочего тела и объекта контроля, численное решение обратной задачи
динамики играет важную роль. Оно позволяет оценить свойства объекта контроля, такие как масса,
сила и другие параметры, на основе известных данных о движении и воздействиях. Для решения
обратной задачи используются физические и математические модели. С их помощью описываются
физические процессы в объекте контроля, учитывая свойстваматериала, его геометрические параметры
и граничные условия. Результатоммоделирования являются теоретические диагностические сигналы
неразрушающего контроля, которые могли бы быть получены в реальных условиях при заданных
параметрах.
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